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entacion del proyecto
2.1. Origen y evolucion del proyecto

CFZ COBOTS nace en 2017 como respuesta natural a la necesidad de proveer a la
industria del Levante espariol de las soluciones tecnolégicas mas avanzadas dando un
paso mas alla de la clasica automatizacion industrial.

La experiencia acumulada durante mas de veinte afios en el sector, han permitido
identificar los productos que marcan tendencias abriendo camino en el contexto de la
industria 4.0, término acunado para definir la cuarta revolucion industrial.
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sentacion del proyecto
2.2. El equipo promotor

Antonio Zafra
Formacion:
Ingeniero Superior Telecomunicaciones
Experiencia laboral:
Omron Electronics, S.A. 1996-1997
Inda Levante, S.L. 1997-Actual
CFZ COBOTS, S.L. 2017-Actual

Borja Coronado
Formacion:
Ingeniero Superior Electricidad
Experiencia laboral:
Omron Electronics, S.A. 1995-2002
Inda Levante, S.L. 2002-Actual
(FZ COBOTS, S.L. 2017-Actual
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Francisco Felici

Formacion:

Tecnico Superior Electronica Industrial
Experiencia laboral:

Roda Packing, S.A. 1986-1989

Omron Electronics, S.A. 1989-2001

Inda Levante, S.L. 2001-Actual

CFZ COBOTS, S.L. 2017-Actual

Sergio Felici
Formacion:
Grado Ingenieria Mecanica
Experiencia laboral:
EDS ROBOTICS, S.L. 2017-2018
CFZ COBOTS, S.L 2018- Actual
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entacion del proyecto
2.3. Partners cientifico-tecnoldgicos
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otica Colaborativa
3.1. Definicion

;Que es la robotica colaborativa?

"Es una nueva generacion de robots que se integra con
los humanos en entornos de fabricacion, permitiendo trabajar de
una manera estrecha a robots y personal humano sin restricciones
de seguridad requeridas en aplicaciones tipicas de roboética
industrial’

6Y un COBOT?

"Es un robot destinado a interactuar fisicamente con los
humanos en un espacio de trabajo compartido, en contraste con los
robots convencionales, disefiados para trabajar de manera
auténoma o semiguiados.’
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HISTORY OF THE
COBOTS ...

How it all began

1920 1934 1960-2000
The word “robot!™ i The first inchustrial robat amm Caged industial robots
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pbatica Colaborativa
3.3. Concepto clave

“El motivo del exito de la Robotica Colaborativa radica en asimilar el siguiente concepto:

"ELCOBOT no surge para sustituir al operario, sino para
convertirse en su mejor herramienta para ser mas productivo.
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pbotica Colaborativa
3.4. Comparativa

Ventajas del COBOT respecto del robot tradicional:

ROBOT TRADICIONAL COBOT
Instalacion fija repetitiva -->  Relocalizable en instalaciones diferentes
Sin interaccion humana -->  (on interaccion frecuente

= Separacion del espacio -->  Espacio compartido

" Programacion compleja -->  Programacion facil e intuitiva
Rentabilidad en anos -->  Rentabilidad < 1ano

Desventajas del COBOT respecto del robot tradicional:

~ ROBOT TRADICIONAL coBOT
Alta velocidad hasta 4m/s -->  \lelocidad maxima Im/s
Puede mover grandes pesos  --> Puede mover maximo 10kg
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ndo colaborativo

4.1.- Robots colaborativos
Brazo robotico UR3  Brazo robotico URS  Brazo robotico UR10

Radio de accion 500 mm/19,7pulg 850 mm/33,5pulg 1300 mm/51,2 pulg
Carga atil 3 kg/6,6 libras 5kg/1 libras 10 kg/22 libras
Peso Mkg/243libras 184 kg/40,6libras 28,9 kg/63,7 libras
Huella 128mm/46pulg 149 mm/59pulg 190 mm/75 pulg

4.2- Pinzas y sensor par colaborativos

(Carga hasta 2Kg

Aperturade 0 a110mm
Ajustable en fuerza de 3a 40Nm

4.3.- Robots moviles colaborativos
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4.5. Aplicaciones

mpaquetado y Paletizac Analisis de Laboratorios

Alimentacion de

Colado, Dispensacion Maquinaria
vy Soldadura
Ensamblaje
Inyeccion de Moldes
Cogery Dejar

Atornillado Inspeccion de Calidad
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.1. Zona de cobertura

La actividad se centra en los mercados industriales de la Comunidad
Valenciana, Murcia y Albacete.
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COBOTS

5.2. Localizacion PARQUE CIENTIFICO -EMPRESARIAL

FUNDACION QUORUM
UNIVERSITAS Miguel Herndndez

Ubicados en el Parque Cientifico vy
Empresarial de la UMH de Elche, la Fundacion
Quorum que gestiona dicho Parque tiene como
mision el impulso y la coordinacion de las
actuaciones de la empresa y la Universidad en
materia de Ciencia, Desarrollo Tecnoldgico e
Innovacion, asi como la realizacion y gestion de
todas aquellas actividades que contribuyan a la
promocion y mejora de la competitividad de las
empresas por la via de la transferencia tecnologica
de la investigacion universitaria.
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COBOTS
5.3. Recursos humanos

Gerente: Borja Coronado

Soporte: Angel Delgado
Jorge Vergara

Tecnico Comercial: Paco Felici
Antonio Zafra
Sergio Felici
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UNIVERSAL ROBOTS
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