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CFZ COBOTS nace en 2017 como respuesta natural a la necesidad de proveer a la
industria del Levante español de las soluciones tecnológicas más avanzadas dando un
paso más allá de la clásica automatización industrial.

La experiencia acumulada durante más de veinte años en el sector, han permitido
identificar los productos que marcan tendencias abriendo camino en el contexto de la
industria 4.0, término acuñado para definir la cuarta revolución industrial.
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2. Presentación del proyecto
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3. Robótica Colaborativa
3.1. Definición

¿Qué es la robótica colaborativa?
"Es una nueva generación de robots que se integra con

los humanos en entornos de fabricación, permitiendo trabajar de
una manera estrecha a robots y personal humano sin restricciones
de seguridad requeridas en aplicaciones típicas de robótica
industrial."

¿Y un COBOT?
"Es un robot destinado a interactuar físicamente con los

humanos en un espacio de trabajo compartido, en contraste con los
robots convencionales, diseñados para trabajar de manera
autónoma o semiguiados."





3. Robótica Colaborativa
3.3. Concepto clave

"El motivo del éxito de la Robótica Colaborativa radica en asimilar el siguiente concepto:

"El COBOT no surge para sustituir al operario, sino para 
convertirse en su mejor herramienta para ser más productivo."



3. Robótica Colaborativa
3.4. Comparativa

Ventajas del COBOT respecto del robot tradicional:

ROBOT TRADICIONAL COBOT
Instalación fija repetitiva     -->      Relocalizable en instalaciones diferentes
Sin interacción humana       -->      Con interacción frecuente
Separación del espacio         -->      Espacio compartido
Programación compleja      -->      Programación fácil e intuitiva
Rentabilidad en años             -->      Rentabilidad < 1 año 

Desventajas del COBOT respecto del robot tradicional:

ROBOT TRADICIONAL COBOT
Alta velocidad hasta 4m/s           -->      Velocidad máxima 1m/s 
Puede mover grandes pesos       -->      Puede mover máximo 10kg



4. El mundo colaborativo

4.1.- Robots colaborativos
Brazo robótico UR3 Brazo robótico UR5 Brazo robótico UR10

Radio de acción 500 mm/19,7 pulg 850 mm/33,5 pulg 1300 mm/51,2 pulg
Carga útil 3 kg/6,6 libras 5 kg/11 libras 10 kg/22 libras
Peso 11 kg/24,3 libras 18,4 kg/40,6 libras 28,9 kg/63,7 libras
Huella 128 mm/4,6 pulg 149 mm/5,9 pulg 190 mm/7,5 pulg

4.2- Pinzas y sensor par colaborativos
Carga hasta 2Kg
Apertura de 0 a 110mm
Ajustable en fuerza de 3 a 40Nm

4.3.- Robots móviles colaborativos



4. El mundo colaborativo
4.5. Aplicaciones

Empaquetado y Paletizado

Colado, Dispensación
y Soldadura

Inyección de Moldes

Atornillado

Análisis de Laboratorios

Alimentación de  
Maquinaria

Ensamblaje

Coger y Dejar

Inspección de Calidad



5. CFZ COBOTS
5.1. Zona de cobertura

La actividad se centra en los mercados industriales de la Comunidad 
Valenciana, Murcia y Albacete. 

Plástico

Packaging

Automóvil

Ensamblaje



5. CFZ COBOTS
5.2. Localización

Ubicados en el Parque Científico y
Empresarial de la UMH de Elche, la Fundación
Quorum que gestiona dicho Parque tiene como
misión el impulso y la coordinación de las
actuaciones de la empresa y la Universidad en
materia de Ciencia, Desarrollo Tecnológico e
Innovación, así como la realización y gestión de
todas aquellas actividades que contribuyan a la
promoción y mejora de la competitividad de las
empresas por la vía de la transferencia tecnológica
de la investigación universitaria.



5. CFZ COBOTS
5.3. Recursos humanos

Gerente: Borja Coronado

Soporte: Angel Delgado
Jorge Vergara

Tecnico Comercial: Paco Felici
Antonio Zafra
Sergio Felici
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